MIKPOINPOLIECOPHI CUCTEMMA

Lesson 2



ApxiTekTypa AVR - MIKPOKOHTpOepiB

Ha puc. HaBepeHa y3aranbHeHa CTPyKTypHa cxema rnati Arduino-UNO. Aopom
Arduino € AVR-KoHTposep, Lo TaKTYETbCS Bij, KBApLLOBOro pe3oHaTopa YacToToH
16 Ml JliHiT nopTtie MK BMBOZATLCS HA30BHI HA KOHTAKTHY «rpebiHKy» nnaTtn 6es
AKUX-Hebyab 0bMexyBanbHMX abo 3axXUCHUX eneMeHTiB. [lovaTkoBe CKMOAHHS
npoBoamTbCca KHomkoto SBI. Ha nnati € 4 ceiTnogiogHMX IHOMKATOPa, 3 SKUX 3
cnyx60Bi Ta oauH («L») KopucTyBaua.
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ApxiTekTypa AVR - MIKPOKOHTpOepiB
3B'A30K 3 KOMITHOTEPOM 3LjUCHIOETLCS Yepes KoHeepTop USB-UART. XXueneHhst
Ha Hboro Ta Ha Arduino 5B HapgxoguTb BIg KoMm'toTepa. Takox nepepbaveHo
30BHILLHE XuBneHHs yepes3 po3'eM POWER B, «MepexxeBol BUNKW» 3 HaMpyroko 9...

12 B. CucteMa xmBneHHs Arduino-UNO nokasaHa Ha puc.
BxigHi 1 BuxigHi curHanu MK nogingroTbCs 3a (hyHKLOHaNbHOKO O3HAKOK Ha

Taki rpynu: umdposi Bxoam (IN), undposi Buxogy (OUT), aHanorosi Bxoam (ALIM),
aHanorosi Buxogy (LLIM). CxeMoTexHika nigk/oueHHs 30BHILLHIX By3niB Mo BXopy

Ta BUxofy byae Takor X, AK i g 3eMdanHux MK
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ApxiTekTypa AVR - MIKPOKOHTpOnEpIB
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KoHebirypauis niHiB Arduino: a) noeBHa; 6) 6e3 curHanie UART: B) 6e3

aHanoroBux BUXopmiB; r) 6e3 aHanoroBux BXOMIB



Arduino UNO
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Arduino UNO
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Arduino Nano
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